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Ευθύγραμμη μεταβαλλόμενη κίνηση: 0   x
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Ευθύγραμμη ομαλά μεταβαλλόμενη κίνηση:  .    
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Δεδομένη καμπυλόγραμμη τροχιά: ισχύουν σχέσεις ευθύγραμμης κίνησης με L(t) 

αντί x(t)  
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Κυκλική τροχιά σταθερός άξονας : 
σχέσεις καμπυλογραμμης
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Δυναμική υλικού σημείου: 
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